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3.3. Miary odkształcenia i naprężenia w programie ABAQUS . . . . . . . . . . . . . . . . . 59
3.4. Uwagi o implementacji numerycznej . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 61
3.5. Podstawowe testy numeryczne . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 63

4. Dobór parametrów materiałowych . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 69

4.1. Wprowadzenie . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 69
4.2. Zespolony moduł sztywności . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 70
4.3. Superpozycja czasowo-temperaturowa. Krzywa wiodąca . . . . . . . . . . . . . . . . . 74
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